LR Mate 200iD/14L

Be

Max. Gewicht am

Max. Reichweite:

Handgelenk: 14 kg *2 911 mm
Arbeitsbereich (°) Achsgeschwindigkeit (°/s) "'

Wiederhol- | Gewicht der A4 Moment/ A5 Moment/ A6 Moment/

Achsanzahl | genauigkeit Mechanik Tragheit Tragheit Tragheit
(mm]) (kg) AT | AZ A3 | A4 AS | As | BT AT | AZ | A3 | AL AS T AS | ET (Nm/kgm?) (Nm/kgm2) (Nm/kgm2)

6 +0.01 27 360 | 245 | 430 | 380 | 250 | 720 - 120 | 61 58 | 400 | 240 | 400 - 31.0/0.66 31.0/0.66 13.4/0.30

'
Arbeitsbereich g Robot LR Mate 200iD/14L
N ———— e - g e
+180° mSteuerung R-30iB Plus

(+911, +330)

MDS-03816

Bewegungs-
bereich des
Rotations-
zentrums
der Achse 5

(+50, +1191)

(+302, -452)

Rotationszentrum
der Achse 5

(-811, +330)

Technische Angaben kdnnen ohne vorherige Mitteilung gedndert werden. Alle Rechte vorbehalten. ©2020 FANUC Europe Corporation

schattschranktyb Open A|r o
Schaltschranktyp Mate
Schaltschranktyp A
Schaltschranktyp B
ZPendant Touch lStandard]

Stromanschliisse
Elektrlsche Spannung 50/60Hz '3 Phasen [V]

Durchschhlttllche Lelstung [kW]

Integrierte Funktlonen

Umgebung

Schallle|stun'g'spegel [d B]

*1) Max. Lineargeschwindigkeit 500 mm/sek.
*2) Traglast14 kg bis zu 820mm / 12 kg bis zu 911mm
e Standard

o Auf Anfrage

- Nicht verfiighar

(') mit Hardware- und/oder Software-Option

*basierend auf 1509283




