M-810/190-20B

g’ Charge admissible

Rayon:
au poignet:270 kg 2687 mm
Rayon (°) Vitesse de mouvement(°/s)
Répétabilits Masse unité J4 Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/
A épétabilité PO | . . .
Xes (mm) mecanique nertie Inertie Inertie
(kg) L N R L B A L I < L I IR I (Nm/kgm2) (Nm/kgm2) (Nm/kgm2)
6 +0.02* 1360 330 171 297 306 240 720 100 80 80 120 115 200 1200/200 1200/200 630/180
T
BRobot M-810/190-20B
Empreinteausolfme) 879 x 610
Fixatonausol e
Fixationalenvers -
Fixationau murouenangle -
[S[e]mx]
Controleyer R-50iA
0 deg ArmoireMate -
Armoire Taille A~ e
Armoire Taillep 7777777777777777777777777777777777777777777777
iPendantTouch ... e
Raccordements é,le,ctri,qu,es 77777777777777777777777777777777777
Tension 50/60Hz triphaséefv] 380-575
Tension 50/60Hz monophaséevV] -
Consommation d'énergie moyenne (kW] 3
Servicesintégrées
Centre de Signaux entrée/sortie intégrés sur l'axe 3 [priseEE] -
TolEfitn & J2 Alimentation d‘air intégrée -
Interférence Environnement
arriere 1 [TURETA 1 N
2 Niveau sonore [dB] 777777777777777777777777777777777777 705
& Température ambiantef°c] 0-45
Enveloppe de ‘travail Protecton
|| ducentre de laxe J5 Indice de protection ,/,9”, opton IP56
Poignet et bra; J3 ,S,t,an,da,rd /enoption IP67 777777
3
1388 2040
e Standard o Sur demande - Non disponible [ ) avec option matériel ou logiciel *Basé sur 1509283
MDS-05862 Nous nous réservons le droit d'apporter des modifications techniques sans préavis. Tous droits réservés. ©2026 FANUC Europe Corporation




