M-410/800F-32C

g’ Max. Gewicht am

Max. Reichweite:

Handgelenk: 800 kg 3203 mm
Arbeitsbereich (°) Achsgeschwindigkeit (°/s)
Wiederhol- | Gewicht der A4 Moment/ A5 Moment/ A6 Moment/
Achsanzahl | genauigkeit Mechanik Tragheit Tragheit Tragheit
(mm) (kg) Al A2 A3 AL A5 Ab Al A2 A3 A4 A5 Ab (Nm/kgm?) (Nm/kgm?2) (Nm/kgm?2)
4 +0.05 2500 370 144 136 720 - - 65 65 65 125 - - 830 - -
T
n
Arbeitsbereich B ROBO T M-410/800F-32C
Roboteraufstellmafe [m . 884 x 784
Bodenmontage e
Deckenmontage -
f Wandmontage -
[S[e]mx]
Stewerung R-50iA
SchaltschranktryprMthe 777777777777777777777777777777 -
SchaltschranktypA o
SchaltschranktypCt °
iPendant Touch (Standard) e
| Stromanschlisse
Elektrische Spannung 50/60Hz, 3 PhasenfV] 380-575
| Elektrische Spannung 50/60Hz ,1 PhaselV] -
Durchschnittliche Leistung kW] ...
Integrierte Funktionen ...
Hintere Seite . Integrierte Signale am Oberarm In / Out (Haltesignale) 8/8
Interferenzbereich ; Integrierte Luftzufuhr 2
Rotationszentrum % | [ JFIAI R Il |
in der Mitte d
‘!?la:srch;;laetteer Umgebung rrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrr
2 ] Schallleistungspegetfgy <70
Umgebungstemperatyrf¢c} 0-45
— érbei.tsbereich des. Schutzart
otationszentrum in der | | Rl e
Mitte der Flanschplatte Mechanik Standralr‘dr/prptrirqnal VVVVVVVVVVVVVVVVVVVVVVVVVV IP54
:ﬂ]]_n Handgelenk & A3Arm Standard/optional 77777777777777777777777777 IP54 777777
_1 ||z Reinraumklasse (ISO Klasse 4)
e
e Standard o Auf Anfrage - Nicht verfugbar [ ) mit Hardware- und/oder Software-Option
MDS-05579 Technische Angaben kénnen ohne vorherige Mitteilung gedndert werden. Alle Rechte vorbehalten. ©2026 FANUC Europe Corporation




