R-2000iC/165F g’

Max. Reichweite:
2655 mm

Max. Gewicht am
Handgelenk: 165 kg

Arbeitsbereich (°) Achsgeschwindigkeit (°/s)
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Achsanzahl | genauigkeit Mechanik Tragheit Tragheit Tragheit
(mm) (kg) Al A2 A3 A4 A5 Ab Al A2 A3 Ad A5 Ab (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?2)
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