ARC Mate 501D/7L (Bras long)

g Charge admissible

au poignet: 7 kg

MDS-03865

Rayon (°) Vitesse de mouvement(°/s)
. ... | Masse unité J4 Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/
A Répéatabilité PO . . .

Xes (mm] mécanique Inertie Inertie Inertie
(kg) J1 J2 J3 J4 J5 J6 J1 J2 J3 J4 J5 J6 (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?)

6 +0.01* 27 360 245 430 380 250 720 370 310 410 550 454 | 1000 16.6/0.47 16.6/0.47 9.4/0.15
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*Basé sur 1509283




