M'9001B/400L (Bras long)

he

Charge admissible
au poignet: 400 kg

Rayon:
3704 mm

Répétabilité

Axes
(mm)

Masse unité
mécanique
(kg)
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Vitesse de mouvement(°/s)
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2744/1098
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Enveloppe de travail

+180 DEG.

-180 DEG.

250

1120

1. Charge utile inférieur a 300kg

Le robot peut fonctionner dans la globalité de son enveloppe

de travail sans restriction.

2. Charge utile de plus de 300 kg a 400 kg

Zone A : le robot peut fonctionner dans la globalité

de son enveloppe de travail sans restriction.

Zone B : Veuillez utiliser le robot avec le poignet
en pendulaire avec une tolérance de +/-30° sur J5.

MDS-03875

Centre de
rotation axe J5

3367

! Enveloppe de
travail du centre
de l'axe J5

/
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