SR-3iA/C

he

Max. Gewicht am

Max. Reichweite:

Handgelenk: 3 kg 400 mm
Arbeitsbereich (°) Achsgeschwindigkeit (°/s)
Wiederhol- | Gewicht der A4 Moment/ A5 Moment/ A6 Moment/
Achsanzahl | genauigkeit Mechanik Tragheit Tragheit Tragheit
(mm) (kg) Al A2 A3 AL A5 Ab Al A2 A3 A4 A5 Ab (Nm/kgm?2) (Nm/kgm?2) (Nm/kgm?)
+0.01 (J1,J2, J3) 1800 _ _
4 +0.004 [J4] 21 284 290 |200mm| 1440 - - 720 780 mm/sec 3000 - - 0.06
g
n .
Arbeitsbereich B RO T SR-3iA/C
Roboteraufstellmaffe [\ ... 140 x 204 (343)
Bodenmontage L
Deckenmontage -
Winkelmontage -
Wandmontage -
[S[e]m]
Stewerung R-30iB Plus
CompactPlus L
iPendant Touch (Standard) -
Stromanschlﬁssg 777777777777777777777777777777777777777777
Elektrische Spannung 50/60Hz, 3 PhasenV] -
Elektrische Spannung 50/60Hz ,1 PhaselV] 200-230
Durchschnittliche Leistung[kW] 025
Integrierte Funktionen ...
Integrierte Signale am Oberarm In / Out (Haltesignale) 4/L
r Integrierte Luftzufuhr ... 2
Integriertes Magnetventit ... 2
Umgebung
Schallleistungspegelf¢gg] <70
Umgebungstemperatur [° C] 0-45
~ | T (N L I T
~ Schutzart
Mechanik Standard/optional IP54
T S \ == o Handgelenk & A3 Arm Standard/optional IP54
| ny N i Q ReinraumklassrerlrlrsorKlqsse 5 -
Zusatz
i ‘ Max. Presskraft (Newton) 150
L
200_| 200 e Lebensmittelqualitit / mechanische Optionen
Lebensmitteltaugliches Fett °

MDS-04986

Technische Angaben kdnnen ohne vorherige Mitteilung gedndert werden. Alle Rechte vorbehalten. ©2025 FANUC Europe Corporation

e Standard o Auf Anfrage

- Nicht verfugbar

( ) mit Hardware- und/oder Software-Option




