M-1000/550F-46A

Be

Max. Gewicht am Max. Reichweite:

MDS-05707

Technische Angaben kénnen ohne vorherige Mitteilung gedndert werden. Alle Rechte vorbehalten. ©2026 FANUC Europe Corporation

Handgelenk: 550 kg 4601 mm
Arbeitsbereich (°) Achsgeschwindigkeit (°/s)
Wiederhol- | Gewicht der A4 Moment/ A5 Moment/ Ab Moment/
Achsanzahl | genauigkeit Mechanik Tragheit Tragheit Tragheit
(mm] (kg) A1 A2 | A3 | AL | A5 | A6 | AT A2 | A3 | AL | A5 | Ab (Nm/kgm?) (Nm/kgm2) (Nm/kgm2)
6 +0.1 5800 360 | 145 | 330 | 720 | 240 | 720 | 75 60 60 85 | 85 | 115 5280/1100 5280/1100 2520/750
=
n
B RObO e M-1000/550F-46A
Roboteraufstellmafie [mml 1350 x 1210
Bodenmontage o
Deckenmontage S
Wandmontage S
,,SF?F!?FF!'.‘EI ................................................................................. R-50iA
Schaltschranktyp Mate S
Schaltschranktyp A e
Schaltschranktyp C O
iPendant Touch (Standard) &
Stromanschlisse
Elektrische Spannung 50/60Hz, 3 Phasen[V] 380-575
Elektrische Spannung 50/60Hz ,1 Phase V] . S
Durchschnittliche Leistung [kW] 8 .
Integrierte Funktionen
Integrierte Signale am Oberarm In / Out (Haltesignale) . 8/8 .
Hirtore Saite o B Integrierte Luftzufuhr 2
Interf - " -
bne:ericet:enz ( Rotations- & Umgebung .............................................................................................
g  onirumder Schallleistungspegel [dB] 2
oA Umgebungstemperatur [°Cl 0-45
SONUtZart
Mechanik Standard/optional PS4
Handgelenk & A3 Arm Standard/optional P67 ..
Reinraumklasse (ISO Klasse 4)
Bewegungsbereich
des Rotationszentrums 8§
der Achse 5 -
2859 4601

e Standard o Auf Anfrage - Nicht verflighar [ ) mit Hardware- und/oder Software-Option




