M'31A/1 ZH (Hohles Handgelenk)
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Max. Gewicht am
Handgelenk: 12 kg

Max. Reichweite:
1350 mm
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Elektrische Spannung 50/60Hz, 3 Phasen V1 200-230 ¢
Elektrische Spannung 50/60Hz 1 Phase V1 :
Durchschnittliche Leistung (KW1 __ 25
Integrierte Funktionen
Signale am Obe

Integrierte Luftzufuhr

Bewegungsbereich Umgebung

der Achsen 1 bis 3 s

? 1350 mm Schallleistungspegel [dB] 79.2
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o Mechanik Standard/optional ] IP67
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*3) @ in mm mal Héhe in mm  *4) siehe Handgelenk-Traglastdiagramm *6) Transformator erforferlich
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