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Max. Gewicht am
Handgelenk: 5 kg

Max. Reichweite:
1300 mm

Wiederhol-
genauigkeit
(mm)

Achsanzahl

Gewicht der
Mechanik
(kg)

Arbeitsbereich (°)

Achsgeschwindigkeit (°/s)

Al

A2 A3 A4 A5 Ab

Al

A2

A4 Moment/
Tragheit

A3 (Nm/kgm2)

A4 A5 Ab

A5 Moment/
Tragheit
(Nm/kgm?)

A6 Moment/
Tragheit
(Nm/kgm?)

6 +0.03

110

360

255 423 380 240 720

220

190

240 450 450 720 11.9/0.3

11.9/0.3

6.7/0.1

Arbeitsbereich

Eingeschrankter Bereic
bei Wandmontage

Der Bewegungsbereich
kann bei Wand- und
Winkelmontage
eingeschrankt sein!
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Deckenmontage

Wandmontage

Winkelmontage

Schaltschranktyp Mate

SchaltschranktypA ...

Schaltschranktyp B

Stromanschliisse

Eletrische Sparnung S/, 3P

Elektrische Spannung 50/60H

Durchschnittliche Leistung [kW]

Integrierte Funktionen

Integrierte Signale am Oberarm In / Out [Haltesignalel

Integrierte Luftzufuhr

Umgebung

Schallleistungspegel [dB]

Umgebungstemperatur [°C]

.S.;hgtzart

Zerti

*5) ATEX-zertifiziert Kat. Il Gruppe 2G und 2D
e Standard o Auf Anfrage - Nicht verflighar

(') mit Hardware- und/oder Software-Option




