M'71 01CI45M (Hohe Tragheitsmomente)

Be

Max. Gewicht am Max. Reichweite:

Handgelenk: 45 kg 2606 mm
Arbeitsbereich (°) Achsgeschwindigkeit (°/s)
Wiederhol- | Gewicht der A4 Moment/ A5 Moment/ A6 Moment/
Achsanzahl | genauigkeit Mechanik Tragheit Tragheit Tragheit
(mm) (kg) Al A2 A3 Ad A5 Ab Al A2 A3 Ad A5 Ab (Nm/kgm2) (Nm/kgm?2) (Nm/kgm?)
6 +0.06" 570 360 225 440 800 250 800 180 180 180 250 250 360 206/28 206/28 127/20
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e Standard o Auf Anfrage - Nicht verflighar (') mit Hardware- und/oder Software-Option  *basierend auf 1509283
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