M-800/60-20B

g’ Charge admissible

Rayon:
au poignet: 60 kg 2040 mm
Rayon (°) Vitesse de mouvement(°/s)
Répétabilits Masse unité J4 Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/
A épétabilité ) ; . . .
xes (mm] mécanique Inertie Inertie Inertie
(kg) L R I B B T L B R I IR I (Nm/kgm2) (Nm/kgm2) (Nm/kgm2)
6 +0.015* 820 370 225 340 720 250 720 150 150 150 260 | 260 | 400 210/30 210/30 130/20
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Empreinteausolmm] 678x536
Fixationausol I
Fixation a lenvers R
Fixationaumurouenangle R

[S[e]mx]
Contréleur R-50iA
ArmOIre Mate ............................................. R
ATNOI e Il A e
AT Tail e S
PO AN LU e
Raccordements @lectriques e
e 5 Tension 50/60Hz triphasée [V 380-575
o Tension 50/60Hz monophasée VI S
- % Consommation d'énergie moyenne (kW] 25

cont Services intégrés
entre N O I TS e e
de rotation 8 Signaux entrée/sortie intégrés sur laxe 3 lprise EE] 8/8 ..
g ek Alimentation d'airintégrée I
B IO O Nt e
Niveau sonore [dB e 7.
Température ambiante [°C1 0-45 .
litteriEengs g Protection
arriere  JATNE EEES | |l RO O Y e oo
Indice de protection /enoption P54 ...
Enveloppe de POignet et bra.s. J3 Standard / en Option .............................. |P67 ......
travail du centre de Classification (ISO Classe 4)
Uaxe J5 J R e
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