Max. Gewicht am

M-31A/65 (Hohles Handgelenk] g Handgelenk: Max. Reichweite:
6 kg (8 kg) 1350 mm
Arbeitsbereich (°) Achsgeschwindigkeit (°/s)
Wiederhol- | Gewicht der A4 Moment/ A5 Moment/ A6 Moment/
Achsanzahl | genauigkeit Mechanik Tragheit Tragheit Tragheit
(mm) (k) Al A2 | A3 | Ab | AS | A6 E1 Al A2 | A3 | Ad | A5 | A6 E1 (Nm/kgm2) (Nm/kgm?2) (Nm/kgm?)
4 +0.1 160 @ 1350 x 500 *3 720 - - - - - - |4000 | - - - 4
,“‘E.
Arbeitsbereich 2 Roboter M-3iA/6S
Bewegungsbereich
der Achsen 1 bis 3
DA3B0 MM e L
height E:T[;lrjnmm ........................................................................................................... 792 .......
? 900
- 0 1350 -
*3) @ in mm mal Héhe in mm  *4) siehe Handgelenk-Traglastdiagramm *6) Transformator erforferlich
e Standard o Auf Anfrage - Nicht verflighar () mit Hardware- und/oder Software-Option
MDS-03885 Technische Angaben kdnnen ohne vorherige Mitteilung gedndert werden. Alle Rechte vorbehalten. ©2022 FANUC Europe Corporation



