M'1 01D/1 2 (lebensmitteltauglich)

Be

Max. Reichweite:
1441 mm

Max. Gewicht am
Handgelenk: 12 kg

Arbeitsbereich (°)

Achsgeschwindigkeit (°/s)

Wiederhol-
genauigkeit
(mm)

Gewicht der

Mechanik
(kg) Al A2 A3 A4 A5 Ab

Achsanzahl

Al

A2

A4 Moment/
Tragheit
(Nm/kgm2)

A5 Moment/
Tragheit
(Nm/kgm?)

A6 Moment/
Tragheit

A3 Ad A5 Ab (Nm/kgm?)

280
(360) %21

540
(900) *21)

340

6 £0.07 (370)

145 235 455 380

260

240

260 430 450 720 26.0/0.90 26.0/0.90 11.0/0.30

Arbeitsbereich

-170 deg
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(-185 deg)
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+170 deg

75 700 , 87

des Rotationszentrums
der Achse 5

195

Rotationszentrum
der Achse 5

1816

640

450

800

1291

1441

Bewegungsbereich kann
je nach Montagewinkel
eingeschrankt sein.

MDS-05087 Technische Angaben kdnnen ohne vorherige Mitteilung gedndert werden. Alle Rechte vorbehalten. ©2023 FANUC Europe Corporation
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B Roboter .

stellmaBe [mm]

M-10iD/12

Ste”e”’"g
Schaltschranktyp Open Air

Schaltschranktyp Mate
SchaltschranktypA
Schaltschranktyp B
iPendant Touch [Standard)

® 0 :® : 0

Stromanschlisse
Elektrische Spannung 50/60Hz, 3 Phasen(V] .38
Elektrische Spannung 50/60Hz 1 Phase [V -
Durchschnittliche Leistung [kW] !

Integrierte Funktionen
Signale am Obera

e Luftzufubhr ..

Out [Haltesignale)

Schallleistungspegel [dB]
Um stemperatur [° C]

Schutzart
Mechanik Standard/optional
Handgelenk & A3 Arm Standard/optional

*21) Erweiterter Bereich bei externer Kabelfihrung

e Standard o Auf Anfrage - Nicht verflighar (') mit Hardware- und/oder Software-Option  *basierend auf 1509283




