M-410iC/110

ko

Max. Gewicht am
Handgelenk: 110 kg

Max. Reichweite:
2403 mm

Achsanzahl

Wiederhol-
genauigkeit
(mm)

Gewicht der
Mechanik
(kg)

Arbeitsbereich (°)

Achsgeschwindigkeit (°/s)

Al

A2

A3

A4 A5 Ab

Al

A2

A4 Moment/
Tragheit

A3 (Nm/kgm2)

A4 A5 Ab

A5 Moment/
Tragheit
(Nm/kgm?)

A6 Moment/
Tragheit
(Nm/kgm?)

~

+0.05

1030

370

125

140

720 - -

145

130

140 | 420 - - 53

Arbeitsbereich

+185°

-185°
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113

260

| 2195

945

742

376

60

Rotationszentrum
in der Mitte der
Flanschplatte

Arbeitsbereich des
Rotationszentrum in der
Mitte der Flanschplatte

1925

79

25

325

377

807

453

2403
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e Steuerung

Schalischranktyp Open At

Schaltschranktyp Mate

Schaltschranktyp A

Schaltschranktyp B

iPendant Touch (Standard]

Stromanschlisse ..
Elektrische Spannung 50/60Hz, 3 Phasen [V]
Elekt

Durchschnittliche Leistung [kW]

Integrierte Funktionen ...
Signale am Obera

Umgebung

Schallleistungspegel [d8]

Um

haseVl

ut [Haltesignale)

Schutzart
Mech

Traglast

Max. Traglastander 2 Basis(kg)
glast B Arm (kg) *

Max.

e Standard o Auf Anfrage

- Nicht verfiighar

Mechanik Standard/optional
Handgelenk & A3 Arm Standard/optional

* Anderung der Traglast, wenn die Armtraglast genutzt wird

e:0: @

(') mit Hardware- und/oder Software-Option




