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Rayon (°) Vitesse de mouvement(°/s)
Répétabilité Masse unité J4 Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/
A épétabilité P . . .
Xes (mm] mécanique Inertie Inertie Inertie
(kg) J1 J2 J3 J4 J5 Jé J1 J2 J3 J4 J5 Jé (Nm/kgm2) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?)
6 +0.1" 3040 360 154 160 720 244 720 80 80 80 100 100 160 5000/1098 5000/1098 2800/444
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