R-2000/225F-

27E

Max. Gewicht am

ko

Handgelenk: Max. Reichweite:
225/ 240 *1) 2655 mm
Arbeitsbereich (°) Achsgeschwindigkeit (°/s)
Wiederhol- | Gewicht der A4 Moment/ A5 Moment/ A6 Moment/
Achsanzahl | genauigkeit Mechanik Tragheit Tragheit Tragheit
(mm) (kg) Al A2 A3 Ak AS Ab Al A2 A3 Ad AS A6 (Nm/kgm?2) (Nm/kgm?2) (Nm/kgm?)
6 +0.05 1105 370 136 357 720 250 720 120 110 115 145 145 240 | 1590 (1400 *1) /250 | 1590 (1400 *1) /250 800/200
.
‘
SROBOMr R-2000/225F-27E
RoboteraufstellmaBie [mml 745x 605
Bodenmontage S
D KON MO age R
andmontage B
EIOIEI
L stewerung R-50iA
- SchaltschranktypMate R
SChalt S e ANk D A e &
Schaltschranktyp C 0
TeaCh PO daNt &
R
Elektrische Spannung 50/60Hz, 3 Phasen IVl 380-575
Elektrische Spannung 50/60Hz 1 Phase V] S
Durchschnittliche Leistung kW] 25 ..
Integrierte FUNK I ONeN e
Integrierte Signale am Oberarm In / Out (Haltesignale) 8/8 ..
Integrierte Luftzufunr LR
RolEome- UMgeBUNG
henees g Schallleistungspegel [dB] <70
Umgebungstemperatur [° C1 0-45 .
SChUtzart ...................................................................
Bewegungsbereich Mechamk Standard/optional |P54
des Rotationszentrums. | | D O sttt D
der Achse 5 Handgelenk & A3 Arm Standard/optional e IPe7 ..
1811 2655
e Standard o Auf Anfrage - Nicht verflighar [ ) mit Hardware- und/oder Software-Option
MDS-05880 Technische Angaben kdnnen ohne vorherige Mitteilung gedndert werden. Alle Rechte vorbehalten. ©2026 FANUC Europe Corporation




