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Raccordements électriques

Tension 50/60Hz triphasée [V

/60Hz monophasée [V]

Consommation d'énergie moyenne

Services intégrés

Signaux entrée/sortie intégrés sur 'axe 3 [prise EE]

Al
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Cert n en zone explosive

*6) ATEX cat. certifiée Il groupes 2G et 2D
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