M-900iB/360E

g’ Max. Gewicht am

Handgelenk: 360 kg

Max. Reichweite:
2655 mm

Wiederhol-
Achsanzahl | genauigkeit
(mm)

Gewicht der
Mechanik
(kg)

Arbeitsbereich (°)

Achsgeschwindigkeit (°/s)
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A4 Moment/ A5 Moment/ A6 Moment/
Tragheit Tragheit Tragheit
A3 Ad AS A6 (Nm/kgm?) (Nm/kgm2) (Nm/kgm2)
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Bewegungsbereich kann
je nach Montagewinkel
eingeschrankt sein.
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Rotations-
zentrum der
Achse 5

Bewegungsbereich
des Rotationszentrums
der Achse 5
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.Bodenmontage
Deckenmontage
ﬁSte“e”’“g . e S OLD P AUS,
Schaltschranktyp Open A|r -
Schaltschranktprate
Schaltschranktyp A
Schaltschranktyp B
iPendant Touch [Standard]

ieio:e:

Elektrische Spannung 50/60Hz, 3Phasen vl 380675

Durchschnittiche Leistung bW

Integrlerte Funktlonen

Umgebung B
SchalllelstungSpegel[dB]
Schutzart
Mechanik Standard/optional e A PDAIPS6
Handgelenk & A3 Arm Standardfoptional P67

e Standard o Auf Anfrage - Nicht verflighar () mit Hardware- und/oder Software-Option




