R-2000iD/210FH

he

Max. Gewicht am Max. Reichweite:

Handgelenk: 210 kg 2605 mm
Arbeitsbereich (°) Achsgeschwindigkeit (°/s)
Wiederhol- | Gewicht der A4 Moment/ A5 Moment/ Ab Moment/
Achsanzahl | genauigkeit Mechanik Tragheit Tragheit Tragheit
(mm] (k) AT A2 | A3 | AL | A5 A6 | AT A2 A3 | A4 A5 | Ab (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgm2)
6 +0.05" 1130 370 | 140 | 234 | 420 | 250 | 420 | 120 | 90 | 100 | 140 | 130 | 220 1380/228 1380/228 735/196
=
n
Arbeitsbereich B RODOt i R-2000/D/210FH
Roboteraufstellmafie [mml 878x536
Bodenmontage o
Deckenmontage R
Wandmontage e
[s[e]=]
Clstewerung R-30/B Plus _
Schaltschranktyp Open Air -
Schaltschranktyp Mate o ...
SONAU S N ANty D A e ®
Schaltschranktyp B ©
iPendant Touch (Standard) o
Stromanschllisse
Elektrische Spannung 50/60Hz, 3 Phasen [V 380-575
Elektrische Spannung 50/60Hz 1 Phase [V S
~ Durchschnittliche Leistung [kW] 25
Integrierte Funktionen
Roar side Refiitors- Integrierte Signale am Oberarm In / Out (Haltesignale) 8/8
Rotations: | |Integrierte Signale am Oberarm In / Out (Haltesignale] . .88
Achse 5 ] Integrierte LUftZUfUNr e 2
UMgebUNg
Bewegungsbereich Schallleistungspegel [dB] S
des Rotationszentrums o _
o bt Umgebungstemperatur [°C1 0-45
SONUtZart
Mechanik Standard/optional PS4
Handgelenk & A3 Arm Standard/optionat P67 .
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