Arbeitsbereich (°) Achsgeschwindigkeit (°/s) *2
Wiederhol- | Gewicht der Li Maximale A4 Moment/ A5 Moment/ A6 Moment/
Achsanzahl | genauigkeit Mechanik ineargeschwin- Tragheit Tragheit Tragheit
(mml (kg) A2 | A3 | A4 | A5 | A6 | AT | A2 | A3 | A4 | A5 | A ke (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?)
6 * N 115.0/4.70
+0.05 135 360 | 360 | 540 | 380 | 360 | 450 80 80 120 | 180 | 180 | 180 1000 *1) (100.0/4.70)*6 85.0/4.00 32.0/2.00
T
Arbeitsbereich & Roboter CRX-30/A
RoboteraufstellmaBe [mm] 283
Bodenmontage °
Deckenmontage °
Wandmontage °
e Steuerung R-30iB Plus
Schaltschranktyp Mini Plus °
Abmafe [mm] 410 x 277 x 370
Tablet TP °
Stromanschliisse
Elektrische Spannung 50/60Hz, 3 Phasen [V] -
Bewegungsbereich am Ende R°‘a“°”szegt;;‘l:‘ derA;hse_ 5h ; Elektrische Spannung 50/60Hz ,1 Phase [V] 200-230
des Flansches Ve Lo peruaings S RS Durchschnittliche Leistung [kW] 0.4
Ende des Flansches Integrierte Funktionen
Integrierte Signale am Oberarm In / Out (Haltesignale) 5/6 *3
Integrierte Luftzufuhr 1
Umgebung
Schallleistungspegel [dB] <70
Umgebungstemperatur [° C] 0-45
Luftfeuchtigkeit [%] <75 %4
Luftfeuchtigkeit - kurzfristig [%RH] <9575
Schwingungsbeschleunigung [m/s2] <4.9 (0.56)
Schutzart
Mechanik Standard/optional IP67
1 1756 | 1756 | Handgelenk & A3 Arm Standard/optional P67
Reinraumklasse (ISO Klasse 2) o7
*1) 2000mm/s im High-Speed-Mode *2) Bei kurzen Distanzen kann es vorkommen, dass die Geschwindigkeit den angegebenen Maximalwert nicht erreicht
*3) RS485 Schnittstelle inklusive *4) Weder Tau noch Frost zuldssig *5) Innerhalb eines Monats *6) Der Arbeitsbereich vergroBert sich bei Auswahl des Lebensmittelqualitat / mechanische Optionen
25-kg-Traglastmodus. *7) Ohne leb.ensmitteltaugliche Option *8) Lebgnsmittgltaugliches Fett fliJr alle Ach§gn *9) Maxli.male Traglast bei Auswahl Lebensmitteltaugliches Fett o8
des 40-kg-Traglastmodus. Die Ausrichtung des Handgelenkflansches ist auf die nach unten gerichtete Position beschrankt.
Weifle Epoxidfarbe o

Bei einer Traglast von 25 kg erhoht sich die maximale Reichweite von 1756 mm auf 1889 mm.
Keine Einschrankungen bei der Haltung des Handgelenks.
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o Standard o Auf Anfrage - Nicht verflighar

[ ) mit Hardware- und/oder Software-Option

*basierend auf 1509283




