ARC Mate 1 001D/1 OL (Hohles Handgelenk]

Be

Max. Gewicht am

Max. Reichweite:

Handgelenk: 10 kg 1636 mm
Arbeitsbereich (°) Achsgeschwindigkeit (°/s)
Wiederhol- | Gewicht der A4 Moment/ A5 Moment/ A6 Moment/
Achsanzahl | genauigkeit Mechanik Tragheit Tragheit Tragheit
(mm) (kg) Al A2 A3 Ad A5 Ab Al A2 A3 A4 A5 Ab (Nm/kgm?2) (Nm/kgm?) (Nm/kgm2)
340 280 540
6 +0.03* 150 (370) 235 455 380 (36021 | (900)21) 260 240 260 430 450 | 720 22.0/0.65 22.0/0.65 9.8/0.17
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*21) Erweiterter Bereich bei externer Kabelfihrung

e Standard o Auf Anfrage

- Nicht verfiighar

(') mit Hardware- und/oder Software-Option

*basierend auf 1509283



