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g Charge admissible

au poignet: 6 kg

Rayon (°) Vitesse de mouvement(°/s)
. | Masse unité J4 Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/
Répétabilité PO . . .
Axes (mm] mécanique Inertie Inertie Inertie
(kg) J1 J2 J3 J4 J5 Jb J1 J2 J3 J4 J5 Jb (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?)
4 =001 1,12, 3] 30 296 | 300 |210mm| 1440 | - - | 440 | 700 | 2000 9500 | - - 0.12 - -
+0.004 (J4) mm/sec
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ments peut étre limitée en i annexes
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