ARC Mate 120D (Hohies Handgelenk]

Be

Max. Gewicht am
Handgelenk: 25 kg

Max. Reichweite:
1831 mm

Arbeitsbereich (°)

Achsgeschwindigkeit (°/s)

Wiederhol-
genauigkeit
(mm)

Gewicht der
Mechanik
(kg)

Achsanzahl
Al

A2

A3

A4 A5

Ab

Al

A4 Moment/
Tragheit

A3 (Nm/kgm2)

A4 A5 Ab

A5 Moment/
Tragheit
(Nm/kgm?)

A6 Moment/
Tragheit
(Nm/kgm?)

340

6 +0.02* (370)

250

260

458

280
(360)°21)

540
(900)°21)

210

210

265 420 420 720 52.0/2.4

52.0/2.4 32.0/1.2

Arbeitsbereich

+170° |
-185° [

+185° 1
-170° |

75 890 90
90
P 3
’
0
S wlg G =
- i af ~
o 177 ©
b 162
o
3
Bewegungsbereich
w0 des Rotationszentrums
8
~ der Achse 5
~
175|173
205
8
&
Bewegungsbereich kann =
i i 296
je nach Montagewinkel 1681 - 1831

Rotations-
zentrum der

Achse 5

eingeschrankt sein.

MDS-03438
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Schaltschranktyp Open AT

Schaltschranktyp Mate

SchaltschranktypA

Schaltschranktyp B

iPendant Touch (Standard)

® 0 :® : 0

Strpmans‘c'h.lii.;se

Elektrische Spannung 50/60Hz, 3 Phasen [V]

Elektrische Spannung 50/60H

Durchschnittliche Leistung [kW]

Integrierte Funktionen

Signale am Oberarn

e Luftzufubhr ..

Umgebung

Schallleistungspegel [dB]

Um

Schutzart

Mechanik Standard/optional

Handgelenk & A3 Arm Standard/optional

*21) Erweiterter Bereich bei externer Kabelfihrung

o Standard o Auf Anfrage - Nicht verfilighar

(') mit Hardware- und/oder Software-Option

*basierend auf 1509283




