M-810/190-20B

he

Max. Gewicht am

Max. Reichweite:

Handgelenk: 270 kg 2687 mm
Arbeitsbereich (°) Achsgeschwindigkeit (°/s)
Wiederhol- | Gewicht der A4 Moment/ A5 Moment/ A6 Moment/
Achsanzahl | genauigkeit Mechanik Tragheit Tragheit Tragheit
(mm) (kg) Al A2 A3 Ak AS Ab Al A2 A3 A4 AS A6 (Nm/kgm?2) (Nm/kgm?2) (Nm/kgm?)
b +0.02* 1360 330 171 297 306 240 720 100 80 80 120 115 200 1200/200 1200/200 630/180
T
SROBOT e M-810/190-208
Roboteraufstellmafle [mm] 879x 610
Bodenmontage S
DeCKeNMONtage R
Wandmontage R
[S[e]mx]
Clsteverung R-50iA
0 deg Schaltschranktyp Mate e R
SO S ANy D A e &
Schaltschranktyp C 9
iPendant Touch (Standard) e @
Stromanschlisse
Elektrische Spannung 50/60Hz, 3 Phasen IVl . 380-575
Elektrische Spannung 50/60Hz 1 Phase IVl . S
Durchschnittliche Leistung (kW1 R
Integrierte Funktionen
Rotationszentrum Integrierte Signale am Oberarm In / Out (Haltesignale] T
fer e Integrierte LUftzufuhr S
UMgeBUNG
2 Schallleistungspegel [dB] 705 ...
& Umgebungstemperatur [°Cl 0-45
B bereich
dt::v;g?aqig;nsezree:trums SORU ZaTt
| der Achse Mechanik Standard/optional | IP56 ..
Handgelenk & A3 Arm Standard/optional P67
3
1388 2040
e Standard o Auf Anfrage - Nicht verflighar ( ) mit Hardware- und/oder Software-Option  *basierend auf 1S09283
MDS-05862

Technische Angaben kdnnen ohne vorherige Mitteilung gedndert werden. Alle Rechte vorbehalten. ©2026 FANUC Europe Corporation




