Max. Gewicht
am Handgelenk:

LR Mate/10-11A Food/Clean

he

Max. Reichweite:

10/13 kg *1 1101 mm
Arbeitsbereich (°) Achsgeschwindigkeit (°/s)

Wiederhol- | Gewicht der A4 Moment/ A5 Moment/ A6 Moment/

Achsanzahl | genauigkeit Mechanik Tragheit Tragheit Tragheit
(rorm) (k) Al | A2 | A3 | AL | A5 | A6 | AT | A2 | A3 | AL | A5 | A6 (Nm/kgm?) (Nm/kgm) (Nm/kgm?)

6 +0.01* 46 370 235 421 380 250 720 300 230 340 500 400 800 21.0/0.77 21.0/0.77 10.0/0.28
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Technische Angaben kénnen ohne vorherige Mitteilung gedndert werden. Alle Rechte vorbehalten. ©2025 FANUC Europe Corporation

*1) optionaler Modus fiir hohe Nutzlast = max. 890 mm Arbeitsraum
e Standard

o Auf Anfrage - Nicht verflighar (') mit Hardware- und/oder Software-Option  *basierend auf 1509283



