M'21A/35 (Hohles Handgelenk)

g Max. Gewicht am

Max. Reichweite:

Handgelenk: 3 kg 800 mm
Arbeitsbereich (°) Achsgeschwindigkeit (°/s)
Wiederhol- | Gewicht der A4 Moment/ A5 Moment/ A6 Moment/
Achsanzahl | genauigkeit Mechanik Tragheit Tragheit Tragheit
(mm) (kg) A1 A2 A3 A4 A5 Ab E1 A1 A2 A3 A4 A5 Ab E1 (Nm/kgm?) (Nm/kgm2) (Nm/kgm2)
4 +0.1 120 @ 800 x 300 *3 720 - - - - - 3500 - - - 4
Arbeitsbereich M-2iA/3S
ﬁ 0 000000000
i Steuerung ) oo R301B Plus
Schaltschranktyp Open A|r °
OO0 OSSOSO 5
‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘ 2
iPendant Touch (Standerd) B ot
Stromanschlisse
Elektrlsche Spannung 50/60Hz 3PhasenlV] 200-230 ¢
Durchschnittliche Leistung (kW] B 25
Integrierte Funktlonen
Umgebung B i
Schalllmstungspegel [dB]
Bewegungsbereich
der Achsen 1 bis 3
(4] 800 mm
heRtIOmm - Mechanik Standard/optional e IP67/IP69K
Handgelenk & A3 Arm Standard/optlonal """"""""""""""""" IP6IK
@ 580
- 800
*3) @ in mm mal Héhe in mm  *4) siehe Handgelenk-Traglastdiagramm *6) Transformator erforferlich
e Standard o Auf Anfrage - Nicht verflighar () mit Hardware- und/oder Software-Option
MDS-03841
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