Ultra-compact,
et précis

L'IﬁERUPTEUR DE DEBLOCAGE DES FREINS
permet de degager le robot lors d'une erreur

ROBOT SCARA
BRAS ROBUSTE

charge untile
maxi de 3 kg

LES SERVICES INTEGRES CONCEPTION LEGERE

E/S, 24VDC, les électrovannes et l'encombrement ultra-compact et

les gaines d'air empéchent des la conception du robot minimisent
interferences avec l'environnement les interférences avec les périphériques

Prochaine étape pour la gamme des petits robots FANUC

¢ encombrement ultra-compact et conception du robot minimisant les interférences
avec les périphériques

¢ convient parfaitement aux opérations de montage, de conditionnement et de
manutention de pieces

¢ nouveau controleur R-30iB Compact Plus avec encombrement tres réduit

« interface utilisateur web (iRProgrammer) pour une programmation intuitive
et facile via tablette ou PC (pas besoin d'iPendant Touch)

e capacité de charge utile de 3 kg - rayon d‘action horizontal : 400 mm - course
verticale : 200 mm

e les services intégrés, par ex. E/S, 24VDC, électrovannes et gaines d‘air dans le bras
simplifient l'intégration et réduisent les colts

¢ Passage du cable inférieure a l'extérieur et équipement de montage mural
disponible en option

WWW.FANUC.EU
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