P-401A g Charge admissible

au poignet: 5 kg

Rayon:
1300 mm

Rayon (°) Vitesse de mouvement(°/s)

Masse unité J4 Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/

Répétabilité P . . .
mécanique Inertie Inertie Inertie

Axes
(mm) (kg) J1 J2 J3 J4 J5 J6 J J2 J3 J4 J5 Jb (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?)

6 +0.03 110 360 255 423 380 240 720 220 190 240 450 450 720 11.9/0.3 11.9/0.3 6.7/0.1
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Enveloppe de travail BRobot
Em ausotimml

Fixa sol

Fixation a lenvers
Fixationenangle

u mur

Zone de travail limitée
lors du montage au mur

Raccordements électriques
Tension 50/60Hz triphasée [V] 200-230

0/60Hz monophasée -
Consommation d'énergie moyenne [kW] 0.8
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Niveau sonore [dB]
Enveloppe de Température ambiante [° C] 0-45
618 el ol @ntee ettt e et e et et e st b te bt e saae e R et et e bt e b et aa e s b e oo be s e aa e s b et e e Rt e Ra e Sa b e e b e e ae e S b e e b e s e et s b e e b e s e eaa e s R e e e e R et Ra e e na b e et et e bt e st e e b e s esanesabe e bt nennes
875 { de l'axe J6
RIS 1083 e
*5
75— |~—

L'enveloppe de travail peut
étre limitée en fonction de 1150 1300
l'angle de montage!

*5) ATEX cat. certifiée Il groupes 2G et 2D
e Standard o Sur demande - Non disponible [ ) avec option matériel ou logiciel
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