M'71 01C/505 (Kurzer Arm)

g’ Max. Gewicht am

Handgelenk: 50 kg

Max. Reichweite:
1359 mm
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iPendant Touch [Standard]

+180DEG
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der Achse 5
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Elektrische Spannung 50/60Hz, 3Phasen vl 380675

175, Rotationszentrum
‘ der Achse 5
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e Standard o Auf Anfrage - Nicht verflighar (') mit Hardware- und/oder Software-Option  *basierend auf 1509283
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