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e Standard o Auf Anfrage

- Nicht verfiighar

[ ) mit Hardware- und/oder Software-Option

Handgelenk: 60 kg 2040 mm
Arbeitsbereich (°) Achsgeschwindigkeit (°/s)
Wiederhol- | Gewicht der A4 Moment/ A5 Moment/ A6 Moment/
Achsanzahl | genauigkeit Mechanik Tragheit Tragheit Tragheit
(mm) (kg) Al A2 A3 Ak AS Ab Al A2 A3 Ab AS Ab (Nm/kgm?2) (Nm/kgm?2) (Nm/kgm?)
6 +0.015* 820 370 225 340 720 250 720 150 150 150 260 260 | 400 210/30 210/30 130/20
Ny
SROBOMr M-800/60-208
Roboteraufstellmafe mml 678x536
Bodenmontage i
Deckenmontage B
Wandmontage B
EIOIEI
L lstewerung R-50iA
Schaltschranktyp Mate I
SChalt S e K D A @
Schaltschranktyp C O
iPendant Touch (Standard) e S
Stromansehlisse
= 5 Elektrische Spannung 50/60Hz, 3Phasen [Vl 380-575
o Elektrische Spannung 50/60Hz 1 Phase [Vl R
=0 Durchschnittliche Leistung kWI | | 28
Integrierte Funktionen
Rotationszentrum 8 Integrierte Signale am Oberarm In / Out (Haltesignale) 8/8 ..
g ot Integrierte LUMZURUNT L
UMGeBUNG
Schallleistungspegel [dB] e 7.
Umgebungstemperatur [° C1 0-45 ..
Interferenzbereich 3 SChUtzart ...............................................................
hinten Mechanik Standard/optional P54 ...
Handgelenk & A3 Arm Standard/optional IP67
Bewegungsbereich /|| e
des Rotationszentrums Reinraumklasse (I1SO Klasse 4)
des Rotatior 1 IR
1416 2040

*basierend auf 1509283




