R-2000/270R-31E
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Max. Gewicht am

Max. Reichweite:

Handgelenk: 270 kg 3095 mm
Arbeitsbereich (°) Achsgeschwindigkeit (°/s)
Wiederhol- | Gewicht der A4 Moment/ A5 Moment/ A6 Moment/
Achsanzahl | genauigkeit Mechanik Tragheit Tragheit Tragheit
(mm) (kg) AT | A2 | A3 | AL AS A6 AT AZ L A3 AL AS ] AS (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?)
6 +0.05 1570 370 200 395 720 250 720 110 90 90 130 130 210 1770/320 1770/320 1020/230
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Elektrische Spannung 50/60Hz, 3 Phasen V1 . 380-575
Elektrische Spannung 50/60Hz 1 Phase VI . S
Durchschnittliche Leistung kW] 3.
Riickseite
Storbereich L
. o Integrierte Signale am Oberarm In/ Out (Haltesignale) 8/8
Fentrum der ? Integrierte Luftzufuhr I
e UG ODUNG e
Schallleistungspegel [dB] <70
Umgebungstemperatur [°C1 0-45
SChUtzart .....................................................
Mechanik Standard/optional | .. PS4 .
Handgelenk & A3 Arm Standard/optional IPe7 ...
Bewegungsbereich
des Rotationszentrums
der Achse 5 Q
117 3095
e Standard o Auf Anfrage - Nicht verflighar [ ) mit Hardware- und/oder Software-Option
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