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Max. Gewicht am
Handgelenk: 280 kg

Max. Reichweite:
2655 mm
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Schaltschranktyp Open Air

e hranktprate
Schaltschranktyp A

Schaltschranktyp B

iPendant Touch (Standard]

Stromanschlisse ..
Elektrische Spannung 50/60Hz, 3 Phasen [V]
Elekt

Durchschnittliche Leistung [kW]

Integrierte Funktionen ...
Signale am Obera

Umgebung

Schallleistungspegel [d8]

Um
Schutzart
Mech

o Standard o Auf Anfrage - Nicht verfilighar
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Mechanik Standard/optional
Handgelenk & A3 Arm Standard/optional .

(') mit Hardware- und/oder Software-Option
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*basierend auf 1509283




