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Pensez plus grand

Robot a forte charge
M-1000:A

~ \_ POIGNET COMPACT
e Moment et inertie

élevés grace a

; son design
INTERFACE UTILISATEUR p -
Intégration facile des :
périphériques sur bras J3 L
CONCEP'I:ION
OPTIMISEE
Réduction des
interférences

DESIGN DES
AXES DE SERIE

Flexibilité : retournement
de l'axe J3

RAPPORT POIDS/CHARGE
UTILE EXCELLENT

Poids de 5 300 kg vs.

charge utile de 1 000 kg

) Une grande capacité de charge:
Rayon d'action du e Convient parfaitement a la manutention de piéces lourdes

\
braS J3 (par ex. batterie VE), aux opérations lourdes de palettisation
\ ou d'emballage et de manutention de matériaux

Q‘ o Charge utile élevée de 1 000 kg
)

Rayon d‘action horizontal : 3 253 mm

“ “‘ Rayon d‘action vertical : 4 297 mm
‘ h_ e |P54 au niveau du corps, IP67 au niveau du poignet,

\: ces indices de protection préparent le robot a tout type
K Y / d‘application
’ e Permet une inertie du poignet de 840 kgm? et un
\ / [ ¥ » poig g9
N / - moment du poignet de 5 800 Nm
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M-1000:A

Be

Charge admissible

au poignet:
1000 kg

Axes

Répétabilité
(mm)

Masse unité
mécanique
(kg)

Rayon (°)

Vitesse de mouvement(°/s)

A

J2

J3

J4

J5

J6

J1

J2

J3

Ja

J5

J6

Inertie

J4 Moment/

(Nm/kgm?2)

J5 Moment/
Inertie
(Nm/kgm?2)

J6 Moment/
Inertie
(Nm/kgm?2)

5300

360

145

324

720

240

720

60

50

50

70

70

85

8800/1750

8800/1750

5800/840
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M-1000iA
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Interférence P

P o
arriere ==,
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Centre de
rotation axe J5 |

122

_." Enveloppe de
! travail du centre de
l'axe J5

0-45

1050
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e Standard o Sur demande - Non disponible ( ) avec option matériel ou logiciel

MDS-04629
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