M'41 01CI500 (Hohles Handgelenk)

g’ Max. Gewicht am

Handgelenk: 500 kg

Max. Reichweite:
3143 mm

Arbeitsbereich (°)

Achsgeschwindigkeit (°/s)

Wiederhol- Gewicht der

genauigkeit Mechanik
(mm) (kg) Al A2 A3 A4 A5 Ab

Achsanzahl

Al

A2

A4 Moment/
Tragheit
(Nm/kgm2)

A5 Moment/
Tragheit
(Nm/kgm?)

A6 Moment/
Tragheit

A3 Ad A5 Ab (Nm/kgm?)

4 +0.05 2410 (1910) 370 144 136 720 -

85

85

85 200 - 250 - -

Arbeitsbereich

+185°

172

1300 2551334

Rotationszentrum
in der Mitte der
Flanschplatte

1220

2124

Arbeitsbereich des
Rotationszentrum in der
Mitte der Flanschplatte

850
678

750
834

OPTION PEDESTAL
1107 3143

MDS-03851

Technische Angaben kdnnen ohne vorherige Mitteilung gedndert werden. Alle Rechte vorbehalten. ©2024 FANUC Europe Corporation
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Elektrische Spannung 50/60Hz, 3Phasen vl 380675

Durchschnittiche Leistung bW

Integrlerte Funktlonen
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Schutzart
Mechanik Standard/optional T L L. S
Handgelenk & A3 Arm Standard/optional P54
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