M'71 01CI45M (Grande inertie)

g Charge admissible

au poignet: 45 kg

Rayon:
2606 mm

Rayon (°) Vitesse de mouvement(°/s)
(. | Masse unité J4 Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/
A Répétabilité PO . . .

Xes (mm] mécanique Inertie Inertie Inertie
(kg) J1 J2 J3 J4 J5 Jb J1 J2 J3 J4 J5 Jb (Nm/kgm?) (Nm/kgm?) (Nm/kgm?)

6 +0.06" 570 360 225 440 800 250 800 180 180 180 250 250 360 206/28 206/28 127/20
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i Controleur

Armoire Open Ar

Armoire Taille A

zPendant Touch

Raccordements electrlques
Ten5|on 50/‘60Hz triphasée [V]
0/60Hz monophasée [
Consommatlon d'énergie moyenne [kW]

Services intégrés
Sig
Alim

tree/sortle mtegre

Enwronnement
vaeau sonore [d B]

P0|gnet e't Bras J3 standard / en optlon

‘axe 3 [prise EE]

e: OC:@:0

e Standard o Sur demande - Non disponible [ ) avec option matériel ou logiciel

*Basé sur 1509283




