R-2000/300F-27E

ko

Max. Gewicht am

Max. Reichweite:

Handgelenk: 300 kg 2655 mm
Arbeitsbereich (°) Achsgeschwindigkeit (°/s)
Wiederhol- | Gewicht der A4 Moment/ A5 Moment/ A6 Moment/
Achsanzahl | genauigkeit Mechanik Tragheit Tragheit Tragheit
(mm) (kg) Al A2 A3 Ak AS Ab Al A2 A3 Ad AS A6 (Nm/kgm?2) (Nm/kgm?2) (Nm/kgm?)
6 +0.05 1365 370 136 362 720 250 720 110 95 90 130 130 210 1770/320 1770/320 1020/230
.
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Teach Pendant
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Elektrische Spannung 50/60Hz, 3 Phasen IVl 380-575
Elektrische Spannung 50/60Hz 1 Phase V] S
Durchschnittliche Leistung kW] 3
Integrierte FUNK I ONeN e
ﬁ Integrierte Signale am Oberarm In / Out (Haltesignale) 8/8 ..
Integrierte Luftzufunr L
: 2 Umgebung
Rotations- e
of  zentrumder Schallleistungspegel [dB] <70
g Acheed Umgebungstemperatur [°Cl 0-45
RUCksene SChUtzart ...................................................................
storbereieh [ Bewegungsbereich Mechanik Standard/optional P84 ..
erhcnaas Handgelenk & A3 Arm Standard/optional Pe7
1811 2655
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