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Max. Gewicht am

Max. Reichweite:

MDS-05518

Handgelenk: 12 kg 900 mm
Arbeitsbereich (°) Achsgeschwindigkeit (°/s)
Wiederhol- | Gewicht der A4 Moment/ A5 Moment/ A6 Moment/
Achsanzahl | genauigkeit Mechanik Tragheit Tragheit Tragheit
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Optionaler Werkzeugflansch

ﬁ
i Steuerung

Compact Plus

Touch | [Standard]

Stromanschlusse

Elektrlsche Spannung 50/60Hz 3 Phasen [V].

he Spannung ¢ 50/6OH

Durchschhltthche Lelstung [kw]

Max Presskraft {Newton]

Lebensmittelqualitat / mechanische 0pt|onen

Lebensmitteltaugliches Fett

oxidfarbe .

1) Kontinuierliche Rotation optional erhaltlich

e Standard o Auf Anfrage - Nicht verflighar

() mit Hardware- und/oder Software-Option




