
Kompakt, schnell   
und präzise

DER SCARA ROBOTER 
SR-6iA

GEWICHTSOPTIMIERTE BAUWEISE
die ultrakompakte Stellfläche und das Roboter 
design minimieren die Störkontur des Roboters

INTEGRIERTE LEITUNGEN 
I/O Signalkabel, 24 v-dc Versorgung, 
pneumatische Ventile und Luftleitungen  
reduzieren Störkonturen

BREMSFREIGABETASTER
vereinfacht die 
Fehlerbehebung 

STARKER ARM
6 kg max Traglast

Der nächste Schritt im Bereich der kleinen FANUC Roboter
•  ultrakompakte Abmessungen und schlankes Design minimieren  

die Störkontur des Roboters
•  optimal geeignet für Aufgaben im Bereich Montage,  

Verpackung und Material Handling
•  neue R-30iB Compact Plus Steuerung mit minimalem Platzbedarf
•  webbasierende Bedienoberfläche (iRProgrammer) für intuitives und 

benutzerfreundliches Programmieren und das Setup durch einen 
PC oder ein Tablet (Teach Panel optional)

•  Traglast: 6 kg - horizontale Reichweite: 650 mm - vertikale Reichweite: 210 mm
•  integrierte Leitungen vereinfachen die Integration und reduzieren die Kosten 
•  Boden-Kabelauslass und Equipment für Wandmontage sind optional 

verfügbar

WWW.FANUC.DE
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