M=710iC/12L (tanger %

Max. Gewicht am Max. Reichweite:

Handgelenk: 12 kg 3123 mm
Arbeitsbereich (°) Achsgeschwindigkeit (°/s)
Wiederhol- | Gewicht der A4 Moment/ A5 Moment/ A6 Moment/
Achsanzahl | genauigkeit Mechanik Tragheit Tragheit Tragheit
(rorm) (ko) AT | A2 | A3 | A4 | A5 | A6 | Al | A2 | A3 | AL | A5 | A6 (Nm/kgm?) (Nm/kgm) (Nm/kgm?)
6 +0.09" 540 360 225 434 400 380 720 180 180 180 400 430 630 22.0/0.65 22.0/0.65 9.8/0.17
,‘E
Arbeitsbereich .. Roboter M-710iC/12L

/ +180deg
\180deg

DOE
mSteuerung .
SchaltschranktypopenAlr,W .

Bewegungsbereich Schalts hranktyp Mate

des Rotafions- Schaltschranktyp A

zentrums der

baiesd Schaltschranktyp. B
zPendant Touch lStandard]

e: OC:@:0

Stromanschlusse e
Elektrlsche Spannung 50/60Hz 3 Phasen [V]. e 380-575
Elekt h'e Spannung 50/60Hz e
Durchschnlttllche Leistung [kW] 2.5

3538

Rotations-
zentrum der
Achse 5

Integrierte Funktlonen

J Schallle|stungspegel [dB]

2071

Handgelenk & A3 Arm Standa%d/optlonal IP67

2823 3123

e Standard o Auf Anfrage - Nicht verflighar (') mit Hardware- und/oder Software-Option  *basierend auf 1509283
MDS-03853 Technische Angaben kdnnen ohne vorherige Mitteilung gedndert werden. Alle Rechte vorbehalten. ©2022 FANUC Europe Corporation




