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Achsanzahl
Wiederhol-
genauigkeit

(mm)

Gewicht der 
Mechanik

(kg)

A4 Moment/
Trägheit

(Nm/kgm2)

A5 Moment/
Trägheit

(Nm/kgm2)

A6 Moment/
Trägheit

(Nm/kgm2)

Achsgeschwindigkeit (°/s)Arbeitsbereich (°)

Roboter
Roboteraufstellmaße [mm]
Bodenmontage
Deckenmontage
Wandmontage

 Steuerung
Schaltschranktyp Open Air
Schaltschranktyp Mate
Schaltschranktyp A
Schaltschranktyp  B
iPendant Touch (Standard)

Stromanschlüsse
Elektrische Spannung 50/60Hz, 3 Phasen [V]
Elektrische Spannung 50/60Hz ,1 Phase [V]
Durchschnittliche Leistung [kW]

Integrierte Funktionen
Integrierte Signale am Oberarm In / Out (Haltesignale)
Integrierte Luftzufuhr

Umgebung
Schallleistungspegel [dB]
Umgebungstemperatur [° C]

Schutzart
Mechanik Standard/optional
Handgelenk & A3 Arm Standard/optional
 
Zusatz
Maximale lineare Geschwindigkeit

A1 A2 A3 A4 A5 A6 A1 A2 A3 A4 A5 A6

Technische Angaben können ohne vorherige Mitteilung geändert werden. Alle Rechte vorbehalten. ©2022 FANUC Europe Corporation

LR-10iA/10 Max. Gewicht am 
Handgelenk:  
10/13 kg*1

Max. Reichweite: 
1101 mm

Bewegungsbereich
des Rotationszentrums
der Achse 5

Rotationszentrum 
der Achse 5

Interferenzbereich 
hinten

Maximale Reichweite auf 
der Rückseite bei 13 kg 
bis 10 kg Traglast

*1) optionaler Modus für hohe Traglast = max. 890 mm Arbeitsraum

*2) optional werden bis zu 3 Magnetventile unterstützt


