
THE FACTORY AUTOMATION COMPANY

INTEGRIERTE LEITUNGEN 
I/O Signalkabel, 24 V-DC Versorgung, 
pneumatische Ventile und Luftleitungen

SCHUTZART IP54
mit weißer
Epoxid-BeschichtungISO-KLASSE 5

für Anwendungen im 
Reinraum geeignet

STARKER ARM
3 kg max. Traglast
400 mm Reichweite

Der Spezialist für 
Anwendungen im Reinraum 
und Lebensmittelbereich
SR-3iA/C 

Höchste Präzision für Reinraumanwendungen

• ISO-Klasse 5 für Anwendungen im Reinraum
• Lebensmittelechtes Fett (NSF-H1) und rostfreie Schrauben für den Einsatz in der Lebensmittelindustrie
• Ausgestattet mit einem Faltenbalg zum Schutz der Spindel, während des Reinigungsvorgang
• Epoxid-Beschichtung und IP54 zum Schutz vor Verunreinigungen durch weniger Staub und     

andere Partikel sowie Spritzwasser
• Optimal geeignet für Lebensmittel- und Reinraumanwendungen, die ein Reinigungsverfahren erfordern
• Äußerst kompakte Stellfläche und Bauweise des Roboters minimieren Störungen mit Peripheriegeräten
• Webbasierte Benutzeroberfläche (iRProgrammer) für eine intuitive und benutzerfreundliche Programmierung   

über Tablet oder PC (kein iPendant erforderlich) 
• Integrierte Leitungen wie z.B. I/O Signalkabel, 24 V-DC Versorgung, pneumatische Ventile und Luftleitungen im Arm,  

reduzieren die Kosten und vereinfachen die Integration
• Schnelle Zykluszeit dank High Speed Motion

WWW.FANUC.DE
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