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Fixational'envers

Fixationinclinée

Fixationaumur

5
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CompactPlus

Arm

Tension 50/60Hz monophasée (V]

Cons ation d'énergie moye

Services intégrés

Signaux entréesortie intégrés sur Uaxe 3 [prise EE]

Alimentation d'air intégrée

Electrovanne intégrée

Environnement

Niveau sonore [dB]

Température ambiante [° C]

Protection

Indice de protection / en optio

Données annexes

Force de poussée (Newton)

Vitesse linéaire max. au point de ce

Classe de propreté

e Standard o Sur demande - Non disponible

[ ) avec option matériel ou logiciel



