SR-12iA/C

g’ Charge admissible

au poignet: 12 kg

Rayon (°) Vitesse de mouvement(°/s)
. | Masse unité J4 Moment/ J5 Moment/ J6 Moment/
Répétabilité PO . . .
Axes (mm] mécanique Inertie Inertie Inertie
(kg) J1 J2 J3 J4 J5 J6 J1 J2 J3 J4 J5 J6 (Nm/kgm?) (Nm/kgm2) (Nm/kgm?)
£001 U102, 450/ | 1440/ 2800
b +0.01(J3), +0.005° (J4) 56 290 290 300mm?*| sans fin1 - - 440 510 mm/sec 2500 - 0.30 - -
‘E
Enveloppe de travail e \\\Z@Amp“t“de de laxe J1 . Robot SR-12iA/C
e .Ernprelnte au sol [mm]
\‘\ nveloppe de travail ™ ™ 'leatlon a lenvers
;‘dlelaerA , T
! I Amplitude de l'axe J2
__Centre de “C.o‘runpact PLUS

.

L'amplitude des mouve-
ments peut étre limitée en
fonction de l'inclinaison au
montage !
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Option bride d’outils

Nous nous réservons le droit d'apporter des modifications techniques sans préavis. Tous droits réservés. ©2025 FANUC Europe Corporation

iPer

Raccordements electrlques

Ten5|on 50/60Hz triphasée [V]

Enwronnement
vaeau sonore [d B]

Donnees annexes

Force de poussee [Newton]

Normes alimentaires /optlons mécaniques

GFaISSG allmentalre

Peinture époxyblanche

1) Rotation continue disponible en option

e Standard

o Sur demande

- Non disponible

[ ) avec option matériel ou logiciel




