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Max. Gewicht am
Handgelenk: 45 kg

Max. Reichweite:
2606 mm
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Deckenmontage
Wandmontage .

Winketmontage

Schaltschranktyp Mate
Schaltschranktyp A
Schaltschranktyp B

Stromanschlisse
Elektrische Spannung 50/60Hz, 3 Phasen [V]
Elektrische Spannung 50/60Hz

Durchschnittliche Leistung [kWI

Integrierte Funktionen

Integrierte Signale am Oberarm In/ Out [Haltesignatel

Integ

te Luftzufubr

Umgebung

Schallleistungspeget [@B]
Umgebungstemperatur [° C]

“S.;‘h‘gtzart
Zerti

*6) Klasse |, Il, Il Div. | Gruppe C, D, E, F, G
ATEXCE 12 G c Ex ib px IIB T4 Ta = 0°C bis +45°C
ATEXCE 12D c Ex pD 21 T135°C Ta = 0°C bis +45°C
**inkl. Purge Box

o Standard o Auf Anfrage - Nicht verfilighar
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() mit Hardware- und/oder Software-Option




