LR Mate 2001D/7WP (Reinigungsapplikation]

Be

Max. Gewicht am
Handgelenk: 7 kg

Max. Reichweite:
717 mm

Wiederhol-
genauigkeit
(mm)

Achsanzahl

Gewicht der
Mechanik
(kg)

Arbeitsbereich (°)

Achsgeschwindigkeit (°/s)
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A5
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E1

A4 Moment/
Tragheit
(Nm/kgm2)

A5 Moment/
Tragheit
(Nm/kgm?)

A6 Moment/
Tragheit
(Nm/kgm?)

6 +0.018*

25

360

245

420

380

250 | 720

450

380

520

550

545

1000

16.6/0.47

16.6/0.47

9.4/0.15

Arbeitsbereich

(+717, +330)

MDS-03812

Bewegungs-
bereich des
Rotations-
zentrums
der Achse 5

(+239, -277)

(+50, +997)

Rotationszentru
der Achse 5

-180°
+180°

(-617, +330)

Technische Angaben kdnnen ohne vorherige Mitteilung gedndert werden. Alle Rechte vorbehalten. ©2019 FANUC Europe Corporation
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Schalischranktyp Open At

Stromanschlusse

Elektrische Spannung 50/60Hz, 3Phasen V]

Elekt

Durchschnitiche Leistung b~

Integrierte Funktlonen

Integrierte Luftzufunr

Umgebung

Schutzart

Mechanlk Standard/optlonal o

Reinraumklasse (IS0 Kiasse 4] ,4,4,4,4,4,4....[ffiffffﬁfffﬁffffﬁf

o Standard

o Auf Anfrage

- Nicht verfiighar

LR Mate 200/D/7WP

(') mit Hardware- und/oder Software-Option

*basierend auf 1509283



